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Skolverkets foreskrifter

om amnesplan for imnet robotteknik
i gymnasieskolan och inom kommunal
vuxenutbildning pa gymnasial niva;

beslutade den 10 januari 2024.
Skolverket foreskriver foljande med stod av 1 kap. 4 § gymnasieforord-

ningen (2010:2039) och 2 kap. 13 § foérordningen (2011:1108) om vuxenut-
bildning.

1§ Amnesplanen for smnet robotteknik finns i bilagan till dessa foreskrif-
ter.

1. Dessa foreskrifter trader i kraft den 1 juli 2024.
2. Foreskrifterna ska tillimpas forsta gdngen pé utbildning som paborjas
efter den 30 juni 2025.

Pé Skolverkets vignar

PETER FREDRIKSSON
Eva Ekstedt Salzmann
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Bilaga

Robotteknik

I manga branscher &r arbetsuppgifter och tillverkningsled automatiserade,
bland annat inom industri, fastighetsbransch och infrastruktur. Amnet robot-
teknik behandlar olika robotar och deras automatiserade funktioner ur ett sy-
stemperspektiv. Amnet behandlar &ven métet mellan elektro-, dator-, drift-,
underhalls- och produktionsteknik.

Amnets syfte

Undervisningen i amnet robotteknik ska syfta till att eleverna utvecklar kun-
skaper om robotens definition och funktioner i bade industrin och samhdllet.
Undervisningen ska ge eleverna mdjlighet att utveckla kunskaper om robo-
tars delar samt yrkesmaéssiga begrepp for dessa. Eftersom allt fler arbetsupp-
gifter och tillverkningsled inom olika branscher automatiseras ska eleverna i
undervisningen ges mojlighet att utveckla formaga att programmera och
hantera robotutrustning. Detta innefattar driftsédttning, felsokning, dokumen-
tation samt kontroll av funktion.

I undervisningen ska eleverna ges mdjlighet att utveckla kunskaper om
sdkerhetsaspekter som dr nodvindiga vid arbete med robotar. Undervisning-
en ska ocksa ge eleverna mgjlighet att utveckla kunskaper om hur kommu-
nikation mellan olika styrenheter gar till. I undervisningen ska eleverna ges
mdjlighet att samverka med andra och utveckla ett facksprék.

Undervisningen ska innehalla bade teoretiska och praktiska moment samt
stimulera elevernas nyfikenhet och intresse for teknisk utveckling och hall-
barhetsarbete inom robotteknik.

Undervisningen i dmnet robotteknik ska ge eleverna forutsdttningar att ut-
veckla foljande:

— Kunskaper om robotens definition och robotars olika funktioner i indu-
strin och sambhdéllet.

— Kunskaper om olika typer av robotars konstruktion.

— Formaga att programmera och felsdka i robotenheter.

— Formaga att driftsétta och kontrollera funktion i enlighet med lagar och
andra bestdmmelser inom omradet samt att dokumentera utfort arbete.

— Kunskaper om sikerhetsaspekter vid arbete med robotar och robotceller.

— Kunskaper om kommunikation mellan styrenheter.

Nivaer i imnet robotteknik

Niva 1, 100 podng.



Niva 1, 100 poiéing
Nivikod: ROBO1000X
Centralt innehall

Undervisningen i dmnet robotteknik pa nivd 1 ska behandla f6ljande cen-
trala innehall:

— Definition av en robot samt olika typer av robotar, deras anvdndnings-
omraden och funktioner i industrin och samhéllet.

— Tekniska begrepp for industrirobotar och deras delar. Anvindning av
koordinatsystem, joggning (manuell positionering) av robot samt kine-
matik. Industrirobotens funktionsmdjligheter och pabyggnadsutrustning
for olika utforanden, till exempel val av gripdon.

— Kollaborativa robotars mojligheter. Tekniska hjdlpmedel och simuleran-
de programvara, till exempel VR (virtual reality).

— Uppbyggnad av program, programmering och inspelning med ldmpliga
rorelsemonster i robotens utforande.

— Felsokning i program samt enklare mekaniska fel.

— Forebyggande och avhjédlpande underhall.

— Kontroll fore idrifttagning samt provkdrning av program.

— Metoder for dokumentation av robotcellens funktion, uppbyggnad och
program.

— Standarder inom robotteknik, ddribland standarder for informationstek-
nik och sékerhet.

— Lagar och andra bestimmelser som géller arbetsmiljo och sdkerhet vid
arbete med robot och vid utformning av robotcell. Nodstopp, skydds-
stopp och produktionsstopp.

— Kalibrering och justeringar, diribland TCP (tool center point). Aterstart
genom faststdlld UF (user frame).

— Kommunikation mellan robotsystemet och yttre enheter, till exempel
externa I/O (input och output).

— Miljomaissig hallbarhet inom omréadet.

Betygskriterier

Av 15 kap. 24 § andra stycket och 20 kap. 37 § andra stycket skollagen
(2010:800) foljer att ldraren vid betygssdttningen i ett &mne ska gora en
sammantagen beddmning av elevens kunskaper pa den aktuella nivén i dm-
net i forhallande till de betygskriterier som géller for &mnet som helhet och
satta det betyg som bidst motsvarar elevens kunskaper. Samtliga kriterier for
betyget E ska dock vara uppfyllda for att eleven ska kunna fa ett godként
betyg.

Betyget E

Eleven redogor oversiktligt for hur robotar definieras samt deras funktion i
industrin och i samhillet.
Eleven visar godtagbara kunskaper om hur robotar &r konstruerade.
Eleven programmerar och fels6ker robotenheter med viss séikerhet.
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Eleven driftsétter och kontrollerar funktioner i robotenheter med viss sé-
kerhet. Eleven arbetar pa ett sikert sitt i enlighet med lagar och andra be-
stimmelser inom omradet och gor en enkel dokumentation av sitt arbete.

Eleven redogor for sdkerhetsaspekter vid arbete med robotar och robot-
celler.

Eleven visar godtagbara kunskaper om hur kommunikation mellan olika
styrenheter fungerar.

Betyget D

Elevens kunskaper bedoms sammantaget vara mellan C och E.

Betyget C

Eleven redogor utforligt for hur robotar definieras samt deras funktion i in-
dustrin och i samhillet.

Eleven visar goda kunskaper om hur robotar ar konstruerade.

Eleven programmerar och felsdker robotenheter med séikerhet.

Eleven driftsétter och kontrollerar funktioner i robotenheter med séker-
het. Eleven arbetar pé ett sékert sétt i enlighet med lagar och andra bestdm-
melser inom omradet och gor en noggrann dokumentation av sitt arbete.

Eleven redogor for sdkerhetsaspekter vid arbete med robotar och robot-
celler.

Eleven visar goda kunskaper om hur kommunikation mellan olika styr-
enheter fungerar.

Betyget B

Elevens kunskaper beddms sammantaget vara mellan A och C.

Betyget A

Eleven redogor utforligt och nyanserat for hur robotar definieras samt de-
ras funktion i industrin och i samhallet.

Eleven visar mycket goda kunskaper om hur robotar 4r konstruerade.

Eleven programmerar och felsdker robotenheter med god sékerhet.

Eleven driftsétter och kontrollerar funktioner i robotenheter med god sé-
kerhet. Eleven arbetar pé ett sékert sétt i enlighet med lagar och andra be-
stimmelser inom omradet och gor en noggrann och utforlig dokumentation
av sitt arbete.

Eleven redogor for sikerhetsaspekter vid arbete med robotar och robot-
celler.

Eleven visar mycket goda kunskaper om hur kommunikation mellan
olika styrenheter fungerar.
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