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. . Utkom fran trycket
Skolverkets foreskrifter den 25 januari 2024

om amnesplan for imnet industriautomation i
gymnasieskolan och inom kommunal vuxenutbildning
pa gymnasial niva;
beslutade den 10 januari 2024.

Skolverket foreskriver foljande med stod av 1 kap. 4 § gymnasieforord-

ningen (2010:2039) och 2 kap. 13 § foérordningen (2011:1108) om vuxenut-
bildning.

1§ Amnesplanen for dmnet industriautomation finns i bilagan till dessa
foreskrifter.

1. Dessa foreskrifter trader i kraft den 1 juli 2024.
2. Foreskrifterna ska tillimpas forsta gdngen pé utbildning som paborjas
efter den 30 juni 2025.

Pé Skolverkets vignar

PETER FREDRIKSSON
Anna Jagberg



SKOLFS 2024:1

Bilaga

Industriautomation

I manga branscher &r arbetsuppgifter och tillverkningsled automatiserade,
bland annat inom industri, fastighetsbransch och infrastruktur. Amnet indu-
striautomation behandlar tillverkningsindustrins automatiserade funktioner
ur ett systemperspektiv samt motet mellan elektro-, dator-, produktions-,
drift- och underhallsteknik.

Amnets syfte

Undervisningen i &mnet industriautomation ska syfta till att eleverna utveck-
lar formaga att utfora vanligt forekommande arbetsuppgifter inom industri-
automation. Undervisningen ska ge eleverna mojlighet att planera och utfora
arbeten for transport eller for bearbetning av material, som en del av en
automatiserad tillverkningsprocess. Undervisningen ska leda till att eleverna
utvecklar ett ansvarsfullt, hdllbart och sédkert arbetssétt vad giller drift och
miljo.

Genom undervisningen ska eleverna ges mojlighet att utveckla kunskaper
om hur teoretiska samband inom industriautomation kan beskrivas. Under-
visningen ska ocksa ge eleverna mdjlighet att utveckla kunskaper om hur
mekanisk struktur, elektronik, elektromekanik, datorteknik samt styr- och
reglerteknik kan sammanforas till ett system. I undervisningen ska eleverna
ges mojlighet att utveckla formaga att tolka och anvianda scheman, ritningar
och manualer samt att folja lagar och andra bestimmelser inom omradet.
Dessutom ska undervisningen leda till att eleverna utvecklar forméga att
dokumentera eget arbete. Vidare ska undervisningen bidra till att eleverna
utvecklar formaga att upptidcka och avhjélpa fel i industriell automations-
utrustning.

I undervisningen ska bade praktiska och teoretiska moment ingéd for att
eleverna ska ges mojlighet att forstd sambandet mellan praktiskt arbete och
yrkesteori. I detta ingdr kunskaper om sdkerhetsbestimmelser som éar rele-
vanta for omradet. Undervisningen ska ocksa ge eleverna mojlighet att arbe-
ta med industriell automationsutrustning i nitverk samt att utveckla kun-
skaper om elmotordrivsystem. Dessutom ska eleverna ges mdjlighet att sam-
verka med andra och utveckla ett facksprak. Undervisningen ska stimulera
elevernas nyfikenhet och problemldsningsforméga samt deras intresse for
teknisk utveckling och héllbarhetsarbete inom industriautomation.

Undervisningen i dmnet industriautomation ska ge eleverna forutsdtmingar
att utveckla foljande:

— Formaga att planera, installera och driftsdtta automatiserade produk-
tionsceller.

— Formaga att programmera och konfigurera industriell automationsutrust-
ning.

— Formaga att underhalla, felsoka, atgdrda och optimera automatiserade
produktionsanldggningar.



— Formaga att tolka och anvénda ritningar och manualer samt att doku-
mentera olika arbeten inom industriautomation.

— Kunskaper om hur mekanisk struktur, elektromekanik, datorteknik samt
styr- och reglerteknik kan sammanforas till ett system.

— Kunskaper om elmotordrivsystem.

— Kunskaper om risker och sékerhet i automatiserade produktionsceller.

— Formaga att beskriva teoretiska samband inom industriautomation med
matematiska begrepp och fysikaliska storheter eller egenskaper.

Nivaer i amnet industriautomation

Niva 1, 100 podng, som bygger pa niva 1 i dmnet automationsteknik.
Niva 2, 100 podng, som bygger pa niva 1.

Niva 1, 100 poéng
Nivikod: INDA1000X
Centralt innehall

Undervisningen i dmnet industriautomation pé niva 1 ska behandla f6ljande
centrala innehall:

— Planering, montering, installation och driftséttning av styrskap for van-
ligt forekommande delfunktioner i produktionsceller.

— Programmering och konfigurering av automationsenheter for delfunk-
tion i produktionssystem, till exempel transportor.

— Mekanisk uppbyggnad, funktion och injusteringsmdjligheter av rorliga
delar i produktionsceller. Underhallsplan for driftssékerhet.

— Felsokning och atgérder av mekanisk och elektrisk utrustning.

— Tolkning och anvéndning av relevant dokumentation och manualer for
vanligt forekommande delfunktioner i produktionsceller.

— Uppbyggnad och funktion av vanligt forekommande industrimaskiner,
till exempel industrirobot och CNC (computer numerical control).

— Uppbyggnad och funktion av vanligt forekommande elmotordrifter inom
industriautomation, till exempel transportorer, industrirobotar och CNC-
maskiner.

— Skydds- och nédstoppsfunktioner. Sékerhetssystem och sékerhetsanord-
ningar for maskiner. Sakerhetskategorier CAT. Lagar och andra bestim-
melser inom omradet.

— Fysikaliska begrepp och matematik kopplat till elmotordrivsystem.

Niva 2, 100 poiéing
Niviakod: INDA2000X
Centralt innehall

Undervisningen i amnet industriautomation pa niva 2 ska behandla foljande
centrala innehall:

— Planering, montering, installation och driftsittning av styrskép for del-
funktioner i produktionsceller.
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— Planering, montering, installation och driftséttning av industriella kom-
munikationsenheter.

— Programmering, konfigurering och optimering av en mindre produk-
tionscells automationsenheter. Programmering och konfigurering av
overgripande programvara med datainsamling HMI (human-machine in-
terface) och mdjlighet till fjirrmandvrering.

— Felsokning och atgirder av mekanisk och elektrisk utrustning.

— Komplettering och optimering av mekanik, programmeringsfunktioner
och informationséverforingar med hénsyn till driftsékerhet. Planering av
underhallsstopp.

— Dokumentation av genomforda arbeten for delfunktioner i produktions-
system.

— Handhavande och underhall av vanligt forekommande industrimaskiner.

— Handhavande och underhall av vanligt forekommande elmotordrifter.

— Riskanalys av delsystem i produktionssystem enligt PL (performance
level) med avseende pa sikerhetskategori och personsékerhet. Lagar och
andra bestdmmelser inom omradet.

— Robottekniska begrepp, definition och anvédndning av olika koordinat-
system samt grundlaggande kinematik.

Betygskriterier

Av 15 kap. 24 § andra stycket och 20 kap. 37 § andra stycket skollagen
(2010:800) foljer att ldraren vid betygssdttningen i ett &mne ska gora en
sammantagen bedomning av elevens kunskaper pa den aktuella nivan i 4m-
net i forhallande till de betygskriterier som géller for &mnet som helhet och
sétta det betyg som bist motsvarar elevens kunskaper. Samtliga kriterier for
betyget E ska dock vara uppfyllda for att eleven ska kunna fa ett godként
betyg.

Betyget E

Eleven installerar och driftsétter automatiserade produktionsceller med visst
handlag.

Eleven programmerar och konfigurerar industriell automationsutrustning
med viss sikerhet.

Eleven underhéller och optimerar automatiserade produktionsanldggning-
ar samt felsoker och atgirdar enkla fel.

Eleven anvinder ritningar och manualer med viss siikerhet och gor en
enkel dokumentation av sitt arbete.

Eleven beskriver dversiktligt hur mekanisk struktur, elektromekanik, da-
torteknik samt styr- och reglerteknik kan foras samman till ett system.

Eleven visar godtagbara kunskaper om elmotordrivsystem.

Eleven visar kunskaper om risker och sdkerhet i automatiserade produk-
tionsceller.

Eleven beskriver pa ett godtagbart sitt teoretiska samband for system
inom industriautomation med matematiska begrepp och fysikaliska storheter
eller egenskaper.



Betyget D

Elevens kunskaper beddms sammantaget vara mellan C och E.

Betyget C

Eleven installerar och driftsdtter automatiserade produktionsceller med gott
handlag.

Eleven programmerar och konfigurerar industriell automationsutrustning
med sékerhet.

Eleven underhéller och optimerar automatiserade produktionsanlaggning-
ar samt felsdker och atgérdar relativt komplexa fel.

Eleven anvinder ritningar och manualer med sékerhet och gor en nog-
grann dokumentation av sitt arbete.

Eleven beskriver utforligt hur mekanisk struktur, elektromekanik, dator-
teknik samt styr- och reglerteknik kan foras samman till ett system.

Eleven visar goda kunskaper om elmotordrivsystem.

Eleven visar kunskaper om risker och sikerhet i automatiserade produk-
tionsceller.

Eleven beskriver pé ett utvecklat sitt teoretiska samband for system inom
industriautomation med matematiska begrepp och fysikaliska storheter eller
egenskaper.

Betyget B

Elevens kunskaper beddms sammantaget vara mellan A och C.

Betyget A

Eleven installerar och driftsétter automatiserade produktionsceller med
mycket gott handlag.

Eleven programmerar och konfigurerar industriell automationsutrustning
med god séikerhet.

Eleven underhéller och optimerar automatiserade produktionsanlaggning-
ar samt felsoker och atgérdar komplexa fel.

Eleven anvénder ritningar och manualer med god sikerhet och gor en
noggrann och utforlig dokumentation av sitt arbete.

Eleven beskriver utforligt och nyanserat hur mekanisk struktur, elektro-
mekanik, datorteknik samt styr- och reglerteknik kan foras samman till ett
system.

Eleven visar mycket goda kunskaper om elmotordrivsystem.

Eleven visar kunskaper om risker och sikerhet i automatiserade produk-
tionsceller.

Eleven beskriver pa ett vilutvecklat sitt teoretiska samband for system
inom industriautomation med matematiska begrepp och fysikaliska storheter
eller egenskaper.
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